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COMPONENTI

1 Sensore
2 Display e avvisatore acustico
3 Centralina

CARATTERISTICHE:

Durante la fase di retromarcia, i 4 sensori iniziano ad avvertire la presenza di ostacoli

o di pedoni, a partire da una distanza di 250 cm.

¢ La distanza dall’ostacolo viene visualizzata sul display LED a 3 colori con scala a 5 tacche,
per una indicazione progressiva, sia che questo si trovi sul lato destro o sinistro del veicolo.
Un segnale acustico Multi-tono avvisa che ci si sta avvicinando all’ostacolo.

Voltaggio: 12 Volt.

Temperatura di utilizzo: -40°C/ +80°C.

Assorbimento: 4W (max)

INSTALLAZIONE:

1 Per un funzionamento ottimale, i sensori dovrebbero essere
installati ad una altezza da terra tra 50 e 80 cm circa.

2 Con un metro a nastro e un pennarello delebile, misurare
10-12 cm dall’angolo destro del paraurti e segnare
la posizione di montaggio del sensore.
Ripetere la stessa operazione misurando dall’angolo sinistro |
e segnando alla stessa distanza.

3 Dopo aver individuato la posizione dei 2 sensori laterali, w
individuare la distanza dei 2 sensori centrali misurando Y u ‘ U I
la distanza tra i 2 punti laterali e dividendo per 3. Esempio: ‘
se i due sensori laterali distano 180 cm I'uno dall’altro, 50-80 ‘
la distanza dei 2 sensori centrali deve essere di 60 cm (180:3=60 cm). cm 1
= et

4 Installare la punta a fresa (in dotazione) su un qualsiasi
trapano o avvitatore e praticare il foro in corrispondenza !
dei 4 punti precedentemente segnati con il pennarello.
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5 La centralina deve essere posizionata all'interno del veicolo
in posizione protetta da calore eccessivo, umidita e spruzzi [
d'acqua. ‘

6 Il display digitale a led contiene anche I'avvisatore acustico L
e deve essere posizionato sul cruscotto in una posizione
facilmente visibile ed udibile.




oKY NO NO NO NO

Montare il sensore in senso orizzontale.
Non montare mai il sensore in senso verticale.

Assicurarsi che non ci siano
ostacoli entro i 90° gradi
captati dal sensore in modo
da evitare falsi allarmi.

f

C | =
90° 4 cl
\ =
Il foro deve essere Segnare la posizione Fare il foro nella Installare il sensore nel
orizzontale in modo del sensore con un posizione desiderata foro e bloccarlo
che il sensore risulti pennarello. utilizzando un trapano. in posizione.

perpendicolare
al terreno.



(D COLLEGAMENTO:

Display
1 Collegare il cavetto NERO al polo negativo (-) a massa.
2 Collegare il cavetto ROSSO al polo positivo (+) sotto chiave.

Centralina

1 Individuare e verificare le polarita del cablaggio originale della luce retromarcia.
2 Collegare il cavetto NERO al polo negativo (-) a massa.
3 Collegare il cavetto ROSSO al polo positivo (+) della luce di retromarcia.

uce retromarcia

Rosso

(

[% Sensore A

Sensore B

Nero

Sensore C

Sensore D




SEGNALI ACUSTICI: D)

11l display visualizza solo la distanza = RETROMARCIA SICURA

2 Ll'avvisatore acustico emette segnali ad intervalli lunghi = RETROMARCIA SICURA
BIP  BIP BIP

2 1]
g

3 L'avvisatore acustico emette segnali ad intervalli brevi che si intensificano progressivamente
all’avvicinarsi dell’ostacolo = ATTENZIONE

IQ) sr BIP BIP

ESEMPIO DEL RAGGIO DI LETTURA DEL SINGOLO SENSORE:

. . . Raggio di azione in orizzontale
Raggio di azione in verticale

220cm <«

180cm

80cm




PARKING SENSOR SYSTEM

1 Sensor

2 Digital display and audible
warning signal

3 Control box

TECHNICAL DETAILS:

e During reverse motion, the 4 sensors start signalling the presence of obstacles or pedestrians starting
from 250 cm distance.

¢ The distance from the obstacle is shown on the 3-colour-LED-display with a 5-steps-sequence to indicate
the changing distance from the obstacle both from right and left side of the car.
A multi-toned sound signal warns about the presence of an obstacle.

¢ \oltage: 12 Volt.

e Use temperature: -40°C/ + 80°C

e Absorption: 4W (max)

INSTALLATION:

1 Place the sensors between 50 and 80 cm from

the ground to grant a correct working. Minimum
distance between the sensors should be not less than
30 cm and not more than 80 cm. We recommend to |
keep the same distance between the sensors in order
to enable a perfect functioning of the device.

2 Use a measuring tape and an erasable marker to
mark the position of the first sensor at 10-12 cm of

distance from the right corner of the rear bumper. j
Repeat the same operation with the left corner. V \l_,__l/ I
3 Measure the distance between the two side 50~80 ‘
sensors and divide it by three to find out the location cm \

for the two central sensors. Example: if the length
between the side sensors is 180 cm, the distance of
the two central sensors must be 60 cm (180:3=60 cm). !

4 Mount the drill (included in the mounting kit) on
a wrench and drill into the four points previously
marked on the rear bumper. [

IH\F-I
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5 Control unit must be placed inside the vehicle, to >
protect it from heat, wet and water sprinkles. L

6 The display must be placed in a suitable position on
the dashboard for a perfect visibility and audibility.
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Stick the sensor horizzontally
The sensor must be mounted vertically, never be overigh or overlow

Deciding the mounting
position, make sure there are
no obstacles around the
angle of 90°, otherwise

the detecting results may

be effected and cause false
alarms.

f

90°

\

-
4l
<

The hole should be in
orizzontal, placed on

the bumper.

Fix the sensor posi-
tion with an awl to

prevent the electric
drill slipping away.

Drill a hole on the po-
sition with a electric
drill.

Install the sensor into
the hole and block
firmly with clip slice
(supplied)



CONNECTING:

Display
1 Connect the BLACK wire to the negative (-) pole.
2 Connect the RED wire to the positive (+) pole.

Control Box

1 ldentify and verify polarity of the original wiring of the reversing lights.
2 Connect the BLACK wire to the negative (-) pole.

3 Connect the RED wire to the positive (+) pole.

versing tail i

O] =

Sensor C °

> — == Sensor D ®




SOUND SIGNALS:

1 The display shows the distance with no sound = SAFE REVERSE NIOTION

BIP BIP BIP

7

3 The horn sends out signals at short intervals that get stronger when the obstacle
is approaching = PAY ATTENTION

IQ) sr BIP BIP

4 The horn sends out signals at extremely short intervals up to a non-stop sound = STOP

|‘§ BIIIP

DETECTIVE RANGE:

) ) Orizontal detective range
Vertical detective range

80cm 220cm «

180cm




COVMIPOSANTS

1 Capteur
2 Avertisseur acoustique
3 Centrale

CARACTERISTIQUES:

e Durant la phase de recul, les 4 capteurs commencent a percevoir la présence d’obstacles
ou de piétons, a partir d'une distance de 250 cm.

¢ Ladistance de I'entrave est visualisée sur I'écran a led a 3 couleurs avec une échelle graduée avec une indi-
cation progressive (les 5 positions s’éclairent combien on approche a I'entrave), indépendamment si I'entrave
si trouve sur le coté droit ou c6té gauche. Un signal acoustique multi-tons indique I'approche de I'entrave.

¢ \oltage: 12 Volts.

e Température d'utilisation: -40°C/ +80°C.

e Absorption: 4W (max)

MONTAGE:

—_

Pour un fonctionnement optimal, les capteurs devraient étre
installés a une hauteur comprise entre 50 et 80 cm environ du sol.

2 Avec un meétre a ruban mesurer 10-12 cm a partir de I'angle
droit du pare-chocs et marquer la position de montage du
capteur avec un stylo-feutre a encre délébile. Répéter la méme ‘
opération en mesurant I'angle gauche et en marquant a la
méme distance.

3 Aprés avoir déterminé la position des deux capteurs latéraux, ‘
déterminer la distance des 2 capteurs centraux en mesurant la V \l : V I
distance entre les 2 points latéraux et en divisent pour 3. ‘

Exemple : si les deux capteurs latéraux sont loin 180cm d’un

a l'autre, la distance des 2 capteurs centraux doit étre de 60 50~8I: :
cm (180 : 3 = 60cm). < ‘

4 Installer la pointe a fraise (en dotation) sur n’‘importe quel
drille électrique ou visseuse et pratiquer le trou en !
correspondance des 4 points précédemment marqués avec
le stylo-feutre.

IH\F-I
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5 L'avertisseur acoustique doit étre placé a l'intérieur de I'habitacle |
sur une position facilement audible.

6 L'écran a led contient I'avertisseur sonore et il doit étre L
positionné sur le tableau de bord dans une position facilemenit
visible et audible.




oKY NO NO NO NO

Monter le capteur dans le sens horizontal
Ne jamais monter le capteur dans le sens vertical

OK NO Aprés avoir choisi la position,
nettoyer la surface avec de
I'alcool et un chiffon propre
et appliquer les capteurs a
I'aide de I'adhésif.

S'assurer qu'il n'y a pas
obstacles dans les limites des
90 degrés captés par

le capteur de facon a éviter
de fausses alarmes.

="

o C

20 \ J(—

Le trou doit étre Marquer la position du Faire le trou dans la po-  Installer le capteur dans
horizontal en sorte que  capteur avec un stylo- sition désirée en utilisant le trou et le bloquer en
le capteur résulte feutre. le drille électrique. position.

perpendiculaire au sol.



(F) CONNEXION:

Centrale:

1 Connecter le petit cable NOIR au pdle négatif (-) a la masse.
2 Connecter le petit cable ROUGE au péle négatif (+) du feu arriere.

Centrale:

1 Détecter et vérifier les polarités du cablage original du feu de recul.
2 Connecter le petit cable NOIR au pdle négatif (-) a la masse.
3 Connecter le petit cable ROUGE au péle négatif (+) du feu arriere.

rche arriéré

T [ Capteur A

Capteur B

\—/ Ruoge °
\/ Noir Capteur C
> — == Capteur D °




SIGNAUX ACOUSTIQUES: D)

1 L"écran montre seulement la distance = MARCHE ARRIERE SURE

2 L'avertisseur acoustique émet des signaux & des intervalles longs = MARCHE ARRIERE SURE

|‘® BIP BIP BIP

7

3 L'avertisseur acoustique émet des signaux a des intervalles brefs qui s’intensifient
progressivement au fur et a mesure que I'obstacle s"approche ATTENTION

IQ) sr BIP BIP

4 |'avertisseur acoustique émet des signaux a des intervalles trés brefs puis émettra un son
continu STOP

EXEMPLE DU RAYON DE LECTURE DE CHAQUE CAPTEUR:

Rayon d’action dans le sens vertical Rayon d’action dans le sens horizontal

80cm 220cm «

180cm




KOMPONENTEN

1 Sensor

2 Display und akustischer
Warnmelder

3 Steuereinheit

EIGENSCHAFTEN:

e Wahrend des Zurlicksetzens fangen die beiden Sensoren an, die Prasenz von Hindernissen

oder FuBgangern ab einer Reichweite von 250 cm zu melden.
e Der Abstand wird auf dem 3-farbigen LED-Display mit einer Skala mit 5 Strichen fur eine progressive

und unabhéngige Anzeige des Abstandes auf der rechten und auf der linken Seite angezeigt.
Ein akustisches, polyphones Warnsignal meldet das Nahen des Hindernisses.

e Stromspannung: 12 Volt.
e Betriebstemperatur: -40°C/ +80°C.
e Stromverbrauch: 4W (max.)

WIE 2U MOUNTEN:

1 Um eine optimale Funktionsweise zu garantieren, sollten die
Sensoren auf einer Héhe von 50 bis 80 cm Uber dem Boden
installiert werden.

2 Messen Sie mit einem MaBband 10-12 cm von der rechten Ecke
des StoBdampfers ab und zeichnen Sie mit einem I6schbarem
Filzstift die Montageposition des Sensors an.

Wiederholen Sie den Vorgang genauso an der linken Ecke.

3 Nachdem Sie die Position der beiden seitlichen Sensoren
ermittelt haben, bestimmen Sie den Abstand der beiden
mittleren Sensoren. Messen Sie dazu den Abstand zwischen
den beiden seitlichen Punkten und teilen Sie ihn durch 3.
Beispiel: Sind die beiden seitlichen Sensoren 180 cm
voneinander entfernt, muss der Abstand zwischen den beiden
mittleren 60 cm betragen (180:3=60 cm).

4 Montieren Sie die Frasspitze (liegt bei) auf eine beliebige
Bohrmaschine oder einen Akkuschrauber und nehmen Sie die
Bohrungen an den 4 zuvor markierten Stellen vor.

5 Der akustische Warnmelder muss im Inneren des Fahrzeugraumes
so positioniert werden, dass er leicht zu héren ist.

6 Das digitale LED-Display mit dem akustischen Warnmelder
muss so auf dem Armaturenbrett positioniert werden, das es
gut zu sehen und zu héren ist.

W=

wi=




oKY NO NO NO

Montieren Sie den Sensor horizontal.

Montieren Sie den Sensor niemals vertikal.

Vergewissern Sie sich, dass sich
im 90-Grad-Radius des Sensors
keine Hindernisse befinden,
die falschem Alarm auslésen
kénnten.

f

i) D

o C

90 =

Die Bohrung muss in der Zeichnen Sie die Po- Nehmen Sie die Bohrung  Setzen Sie den Sensor
Senkrechte erfolgen. sition des Sensors mit an der gewilinschten in die Bohrung ein und

einer Ahle an. Stelle mit Hilfe eines
Bohrers vor.

stellen Sie ihn fest.




(D) ANSCHLUSS:

Display
1 Verbinden Sie das SCHWARZE Kabel mit dem negativen, geerdeten Pol (-).
2 Verbinden sie das ROTE Kabel mit dem positiven Pol (+) des Ruckfahrlichts.

Steuereinheit

1 Stellen Sie die Polaritat der Originalverkabelung des Ruckfahrlichts fest und kontrollieren

Sie diese.
2 Verbinden Sie das SCHWARZE Kabel mit dem negativen, geerdeten Pol (-).
3 Verbinden sie das ROTE Kabel mit dem positiven Pol (+) des Riickfahrlichts.

T ( Sensor A
v Rote
> . —

Sensor C °

Sensor B
Schwarze |

Sensor D




AKUSTISCHE WARNNMELDUNGEN: @

1 Das display zeigt nur der abstand = SICHERE RUCKFAHRT

BIP BIP BIP

rr

3 Je naher der akustische Warnmelder dem Hindernis kommt, desto klirzer werden
die Pausen zwischen den einzelnen Signalen = ACHTUNG

Q) siP BIP BIP

4 Falls der akustische Warnmelder Signale mit sehr kurzen Pausen zueinander abgibt, bis hin
zu einem durchgehenden Signal = HALTEN SIE AN

BEISPIEL DER ERFASSUNGSWEITE DES EINZELNEN SENSORS:

Vertikaler Aktionsradius Horizontaler Aktionsradius

220cm <«

180cm

80cm




COMPONENTES

1 Sensor
2 Indicador acustico
3 Pantalla y avisador acustico

CARACTERISTICAS:

Durante la fase de marcha atras, los 4 sensores inician a advertir la presencia de obstaculos

o de peatones, a una distancia inicial de 250 cm.

¢ La distanci se visualiza sobre la pantalla LED de 3 colores con una escala con 5 muescas para una
indicacion progresiva e independiente de la distancia del lado derecho y del lado izquierdo.
Una sefial actstica Multi-Tono avisa al acercarse al obstaculo.

Voltaje: 12 Volt.

Temperatura de uso: -40°C/ +80°C.

Absorcion: 4W (max)

INSTALACION:

1 Para un funcionamiento 6ptimo, los sensores deben ser
instalados a una altura de aprox. 50 e 80 cm desde el nivel
del suelo.

2 Con una cinta métrica y un marcador, medir 10-12 cm del
angulo derecho del parachoques y marcar la posicion
de montaje del sensor. Repetir la misma operacién midiendo ‘
desde el angulo izquierdo y marcando a la misma distancia. |

3 Después de haber localizado la posicién de los 2 sensores
laterales, localizar la distancia de los 2 sensores centrales

midiendo la distancia entre los 2 puntos laterales y w

dividiendo por 3. Ejemplo: V u ‘ U I
si los dos sensores laterales distan a unos 180 cm el uno del ‘
otro, la distancia de los 2 sensores centrales debe ser 50-80 :
de 60 cm (180:3=60 cm). <m 1

4 Instalar la broca - fresa (entregada con el equipo) sobre ~ u
cualquier taladro o destornillador, y practicar un orificio que
se corresponda con los 4 puntos precedentemente indicados [
con el marcador.

5 El indicador acustico debe colocarse en el interior del
habitaculo en un lugar que sea facilmente perceptible.

6 La pantalla digital a led contiene también el avisador [
acustico y debe colocarse sobre el tablero de mandos ‘
en una posicion que sea facilmente visible y audible. »

IH\F-I
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NO NO

NO

NO

Montar el sensor en sentido horizontal
No montar nunca el sensor en sentido vertical.

Asegurarse que no existan ob-
staculos dentro del area de 90°
grados captados por el sensor de
manera de evitar falsas alarmas.

f

90°

)
=

El orificio debe de ser
en vertical.

Marcar la posicion del
sensor con una lezna.

Realizar un orificio en
la posicién que se desea
utilizando un taladro.

Instalar el sensor en el
orificio y bloquearlo en
posicion.




E coNEXION:

Display
1 Conectar el cable NEGRO al polo negativo (-) en tierra.
2 Conectar el cable ROJO al polo positivo (+) de la luz de marcha atras.

Centralita

1 Identificar y comprobar las polaridades de las conexiones de cables original de la luz
de marcha atras.

2 Conectar el cable NEGRO al polo negativo (-) en tierra.

3 Conectar el cable ROJO al polo positivo (+) de la luz de marcha atras.

T ‘EQ sensor A

Luz de marcha atras

Sensor B
Sensor C

\\/ =
~

Sensor D
@




SERIALES ACUSTICOS ®

1 El indicador acustico emite sefiales con intervalos largos = MARCHA ATRAS SEGURA

-~

2 El indicador acustico emite sefiales en intervalos breves que se intensifican
progresivamente al acercarse del obstaculo: ATENCION
|@ BIP BIP BIP

3 El indicador acustico emite sefales en intervalos muy breves hasta alcanzar un sonido
continuado: STOP

EJEMIPLO DEL RADIO DE LECTURA DEL SENSOR INDIVIDUAL.:

Radio de accién en vertical Radio de accién en horizontal

220cm <«

180cm

80cm




COMPONENTES

1 Sensor
2 Display e avisador sonoro
3 Moddulo de controle

CARACTERISTICAS:

e Durante a marcha a ré, os 4 sensores iniciam a captar a presenca de obstaculos ou pedestres,
a partir de uma distancia de 250 cm.

e A distancia é visualizada no display a LED com 3 céres com escala 5 patches para uma indicagdo
progressiva e indipendente da distancia do lado direito e do lado esquerdo. Um avisador sonoro
Multi-Som avisa a aproximacao do obstaculo.

e \oltagem: 12 Volts.

e Temperatura de operagdo: -40 ° C/80 ° C.

e Consumo de energia: 4W (max)

INSTALACAO

1 Para o funcionamento ideal, os sensores devem ser instalados
aproximadamente a uma altura entre 50 e 80 cm acima do solo.

2 Com uma fita métrica e um marcador permanente, ‘
medir 10-12 cm do angulo direito do para-choques e sinalizar
a posicdo de montagem do sensor. Repetir a mesma operacao
medindo o angulo esquerdo e sinalizar a mesma posicdo. \

3 Depois de tér individuado a posicdo dos 2 sensores laterais,

individuar a distancia dos 2 sensores centrais medindo w
a distania entre os 2 pontos laterais e dividindo por 3. | ‘ \l_,_l/ I
Exemplo: se os dois sensores laterais distam 180 cm um do ‘
outro, a distancia dos 2 sensores centrais deve ser de 60 cm 50-80 ‘
(180:3=60 cm). cm T
— |

4 Instalar a broca (fornecida de fabrica) em qualquer berbequim
ou aparafusador e efectuar o furo em correspondéncia com !
os 4 pontos anteriormente sinalizados com o marcador.

IH\F-I
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5 O sinalizador acustico deve ser posicionado no interior do
habitaculo, em uma posicdo em que seja facilmente audivel. [

6 O display digital a led contém também o avisador sonoro e »
deve estar posicionado no painel de instrumentos numa L
posicao facilmente visivel e audivel.




oKY NO NO NO NO

Montagem do sensor em posicao horizontal

Jamais instale o sensor em posicao vertical

Certifique-se de que ndo haja
obstru¢des no raio dos 90° graus
captados pelo sensor, para evitar
falsos alarmes.

C | =
90° 4 cl
\ =
O furo deve ser Sinalizar a posicao do Fazer o furo na posi¢ao Instalar o sensor no furo
efectuado na vertical. sensor com um pung¢ao desejada utilizando um e bloquea-lo na sua

furador. berbequim. posi¢ao.



(POLIGACAO:

Display
1 Conecte o fio PRETO ao pdlo negativo (-), ligado a terra.
2 Conecte o fio VERMELHO ao polo positivo (+) da luz de marcha-ré.

Modulo de controle

1 Localize e verifique a polaridade do circuito original da luz de marcha-ré
2 Conecte o fio PRETO ao pdlo negativo (-), ligado a terra.
3 Conecte o fio VERMELHO ao pélo positivo (+) da luz de marcha-ré.

z de marcha-ré

——
~

Vermelho

Preto

? Sensor A

Sensor B

Sensor C

[

Sensor D




SINAIS SONOROS: @

1 O sinalizador acustico emite sinais em intervalos de tempo longos = MARCHA A RE COM
SEGURANCA
BIP BIP  BIP

2 1]
g

2 O ssinalizador acustico emite sinais em intervalos de tempo curtos, estes aumentam
gradualmente, a medida que o obstaculo se aproxima = CUIDADO

IQ) sr BIP BIP

3 O sinalizador acustico emite sinais em intervalos de tempo muito curtos,
com som continuo = PARE

EXEMPLO DE RAIO DE ACAO DE CADA SENSOR:

Raio de ac¢do vertical Raio de a¢do horizontal

220cm <«

180cm




COMPONENTELE

1 Senzor
2 Display si semnalizator acustic
3 Unitate centrala

CARACTERISTICI:

« Tn marsarier, cei 4 senzori incep s& genereze semnale care avertizeaza prezenta de obstacole sau
de pietoni, incepand de la o distanta de 250 cm.

- Distanta este vizualizata pe display-ul LED in 3 culori cu scala de 5 nivele pentru o indicatie progresiva
siindependenta fata de distanta pana la latura dreapta si pana la cea din stanga.
Un semnal acustic Multi-Ton semnalizeaza apropierea obstacolului.

« Tensiune de lucru: 12 Volti.

+ Temperatura de utilizare: -40°C / +80°C.

« Putere de absorbtie: 4W (max)

DE INSTALARE:

—

Pentru o buna functionare, senzorii ar trebui sa fie instalati la
o inaltime fata de pamant de 50 pana la 80 cm circa.

2 Cuun metru-banda si cu un marcator delebil, masurati 10-12 cm
de la unghiul din dreapta a barei de protectie si insemnati pozitia
de montaj a senzorului. Repetati aceeasi operatie masurand de
la unghiul din stanga si insemnati la aceeasi distanta \

3 Dupa ce ati individualizat pozitia celor 2 senzori laterali,

individualizati distanta celor 2 senzori centrali masurand distanta w
ntre cele 2 puncte laterale si divizand-o la 3. V \l_,__J/ I
Exemplu: daca cei doi senzori laterali departati cu 180 cm unul fata ‘
de celdlalt, distanta dintre cei 2 senzori centrali trebuie sa fie 50-80 ‘
de 60 cm (180:3=60 cm). cm T
= |t

4 Instalati burghiul freza ascutita (in dotare) in oricare masina de gaurit
sau in pistolul de insurubat si practicati gaura in corespondenta ‘
celor 4 puncte precedent insemnate cu marcatorul.

F
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5 Semnalizatorul acustic trebuie sé fie pozitionat in compartimentul
pentru pasageri intr-o pozitie usor sesizabila. I

6 Display-ul digital cu led contine si semnalizatorul acustic si trebuie »
sa fie pozitionat pe tabloul de bord intr-o pozitie usor de sesizat. L
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NO NO NO

Montati senzorul in pozitie orizontala.

Non montati niciodata senzorul in pozitie verticala.

Asigurati-va sé nu fie obstacole in raza
de actiune de 90° grade captata de
senzor pentru a se evita false alarme.

f

90°

-
4 cl
y

Gaura trebuie sé fie pe

verticala.

Faceti gaura in pozitia
dorita utilizand o masina
de gaurit.

Insemnati pozitia senzoru-
lui cu un punctator.

Instalati senzorul in gaura

si blocati-I.



CONEXIUNE:

Display
1 Conectati firul NEGRU la polul negativ (-) la masa.
2 Conectati firul ROSU la polul pozitiv (+) a lampii indicatoare de marsarier.

Unitate centrala

1 Localizati si verificati polaritatea cablarii originale a [ampii indicatoare de marsarier.
2 Conectati firul NEGRU la polul negativ (-) la masa.

3 Conectati firul ROSU la polul pozitiv (+) a [ampii indicatoare de marsarier.

T R senzora

mpii indicatoare

SenzorB

~—

Senzor C

SenzorD




SEMNALE ACUSTICE:

1 Semnalizatorul acustic emite semnale la intervale lungi = SIGURANTA IN MARSARIER

I‘@ BIP BIP BIP

nO7 T |

2 Semnalizatorul acustic emite semnale la intervale scurte care se intensifica progresiv pe mdsura
aproprierii de obstacol. ATENTIE

IQ) sr BIP BIP

EXEMPLU RAZA DE ACTIUNE CITITA DE CATRE UN SINGUR SENZOR:

Raza de actiune pe verticald Razd de actiune pe orizontala

80cm

1@

220cm «

180cm




ALKATRESZEKET

1 Szenzor
2 Kijelz és akusztikus hangjelz
3 Koézpont

JELLEMZ K:

e Hatramenet kozben a két szenzor 250 cm tavolsagban érzékeli a jarm Utjaba

kerul akadalyokat, vagy gyalogosok jelenlétét, figyelmeztetve ezekre.

A tavolsag a 5 rovatkas 3 szin LED kijelz n lathato a jobb és bal oldali tavolsag folyamatos és
fuggetlen jelzéseként. Egy tobbtonust hangjelzés jelzi az akadaly kozeledését.

o Aramer sség: 12 Volt.

e Hasznalati h mérséklet: -40°C/ +80°C.

Abszorpcio: 4W (max)

TELEPITESI

1 Aszenzorokat korulbelul, a foldt | szamitva 50 és 80 cm
tavolsagban kell beszerelni, azok megfelel m kodését
garantalva.

2 Egy mér szalag és egy maradando filctoll segitségével
mérjen 10-12 cm-t a [6kharitd jobb sarkatdl és jeldlje be az ‘
érzékel felszerelésének helyét. Ismételje meg ugyanezt \
a folyamatot ugyanezt a tavolsagot a bal oldalrél mérve.

3 Akétoldalsé érzékel helyének meghatarozasa utan, w

hatadrozza meg a két kdzépponti érzékel tavolsagat a két V \l_,__l/ I
oldalso érzékel kozotti tdvolsag 3-mal valod elosztasaval. ‘
Példaul: ha a két oldals6 érzékel 180 cm tavolsagra van 50-80

egymastol, akkor helyezze a két kézépponti érzékel t 60 cm cm :
tavolsagra (180:3=60cm). N m

4 Szerelje a furohegyet (szallitva) barmilyen faréra vagy ‘
meghajtéra és furjon négy, az el bbiekben filctollal megjelolt
pontoknak megfelel lyukat.

IH\F-I
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5 A hangjelz t ugy kell elhelyezni a jarm ben, [
hogy az jél hallhato legyen. ‘

6 A LED-es digitalis kijelz tartalmazza az akusztikus hangjelz t L
is és a m szerfalra kell helyezni egy koénnyen lathato és
hallhaté helyzetbe.




oKY NO NO NO

A szenzort figg legesen kell beszerelni.
A szenzort soha sem szabad vizszintesen elhelyezni.

Ellen rizni kell, hogy a szenzor
hatotertletén beldl,

90°fokban, nem legyenek
akadalyok jelen, elkerulve a téves
vészjelzések kialakulasat.

f

90°

-
4 cl
y

A furatnak fugg legesnek Egy arral jeloljuk ki az Egy furé segitségével
kell lennie. érzékel helyét. furjuk ki a kivant furatot.

Szereljuk az érzékel t a
furatba és rogzitsuk a
helyére.




(H) CSATLAKOZTATASI:

1 Meg kell keresni és ellen rizni kell a visszameneteli lampa eredeti kabeleinek poélusait. .
2 A Csatlakoztatni kell a FEKETE huzalszalat az egység negativ (-) pdlusahoz.
3 A GCsatlakoztatni kell a VOROS huzalszalat az hatrameneteli [Ampa pozitiv (+) pélusahoz.

Kozpont

1 Meg kell keresni és ellen rizni kell a visszameneteli lampa eredeti kdbeleinek poélusait. .
2 A Csatlakoztatni kell a FEKETE huzalszalat az egység negativ (-) pélusahoz.

3 A Csatlakoztatni kell a VOROS huzalszalat az hatrameneteli lampa pozitiv (+) pélusahoz.

Hatramenet

T ( Szenzor A
v Fekete
LA

Szenzor B

S C
zenzor °

Szenzor D




HANGJELZ6 a

1 A hangjelz hosszu id kézénként jelzéseket ad ki = BIZTONSAGOS HATRAMENET

|‘® BIP BIP BIP

7

2 A hangjelz rovid id kdzénként ad ki jelzéseket, amelyek az akadalyhoz val6 kdzeledés
soran fokozatosan intenzivebbé vélnak = VIGYAZAT!

IQ) sr BIP BIP

PELDA, EGY SZENZOR ERZEKELESI HATOSUGARA:

Vizszintes hatdsugar Flgg leges hatésugar

220cm <«

180cm

80cm




KOMPONENTY

1 Czujnik
2 Wyswietlacz i sygnalizator dzwiekowy
3 Centralka

CHARAKTERYSTYKA:

+ W czasie cofania oba czujniki wyczuwajg obecnos¢ przeszkdd lub pieszych poczawszy od odlegtosci 250 cm.

Odlegtos¢ ukazuje sie na wyswietlaczu LED w 3 kolorach, w 5 poziomowej skali, w celu stopniowego i niezaleznego

wskazywania odlegtosci po prawej i po lewej stronie. Sygnat akustyczny Multi-Tono ostrzega o zblizajacej sie

przeszkodzie.

Napiecie: 12 Volt.

Temperatura uzycia: -40°C / +80°C.
Absorpcja: 4W (max)

INSTALACJA

1 Dla optymalnego dziatania, czujniki powinny by¢ zainstalowane
na wysokosci nad ziemig pomiedzy 50 a 80 cm.

2 Za pomoca metra i tatwo zmywalnego pisaka odmierzy¢ 10-12 cm
od prawego rogu zderzaka i zaznaczy¢ miejsce montazu czujnika.
Czynnos¢ te powtdrzy¢, odmierzajac od lewego rogu zderzaka
i zaznaczajac na tej samej odlegtosci.

3 Po ustaleniu potozenia 2 bocznych czujnikéw, nalezy ustali¢
odlegtos¢ 2 centralnych czujnikéw, odmierzajac odlegtosc
miedzy 2 bocznymi punktami i dzielac ja przez 3. Przykiad: jezeli
dwa boczne czujniki oddalone s od siebie o 180 cm, to odlegtos¢
miedzy 2 centralnymi czujnikami powinna wynosi¢ 60 cm
(180:3=60 cm).

4 Umiesci¢ wiertto do frezowania (w wyposazeniu) w dowolnej
wiertarce lub zakretarce i zrobic¢ otwor w 4 wczedniej zaznaczonych
pisakiem punktach.

5 Sygnalizator dzwiekowy powinien by¢ umieszczony w kabinie w
miejscu, z ktérego bedzie tatwo styszalny.

6 Wyswietlacz cyfrowy z LED posiada réwniez sygnalizator dzwiekowy

i powinien by¢ umieszczony na tablicy rozdzielczej w dobrze
widocznym i styszalnym miejscu.

W=

wi=




oKY NO NO NO NO

Czujnik nalezy zainstalowac w pozycji poziomej.
Nie nalezy nigdy instalowac czujnika w pozycji pionowej.

Upewnic sie, ze w zasiegu 90° stopni
od czujnika nie ma

przeszkadd, aby uniknaé fatszywych
alarmow.

="

o C

20 . )4—

Otwor powinien by¢ w Uzywajac punktaka Przy pomocy wiertarki Zainstalowac czujnik w
pionie. zaznaczy¢ pozycje czujnika.  zrobi¢ otwdr w zaznaczo- otworze i dobrze go

nym miejscu. przymocowac.



POLACZENIE:

1.Zlokalizowac i sprawdzi¢ biegunowos¢ oryginalnego okablowania w $wietle biegu wstecznego.
2.Potaczy¢ kabel CZARNY do pola ujemnego (-) masy.
3.Potaczy¢ kabel CZERWONY do pola dodatniego (+) $wiatta biegu wstecznego.

Centralka

1.Zlokalizowac¢ i sprawdzi¢ biegunowos¢ oryginalnego okablowania w $wietle biegu wstecznego.
2.Potaczy¢ kabel CZARNY do pola ujemnego (-) masy.

3.Potaczy¢ kabel CZERWONY do pola dodatniego (+) $wiatta biegu wstecznego.

T Q Czujnik A
v Czerwony
> | —

Czujnik B °
Czarny Czujnik C.
= Czujnik D.




SYGNALY DZWIEKOWE:

1 Sygnalizator dZzwiekowy emituje dzwieki o dtugich przerwach=BIEG WSTECZN BEZPIECZNY

A,

BIP BIP BIP

rr

2 Sygnalizator dzwiekowy emituje dzwieki o krétkich przerwach, ktére nasilaja sie wraz ze zblizaniem
sie do przeszkody UWAGA

IQ) sr BIP BIP

3 Sygnalizator dzwigkowy emituje dzwieki o bardzo krétkich przerwach, az do osiagniecia sygnatu
ciaggtego STOP

CZUJNIK:

Zasieg w pionie Zasieg w poziomie

80cm 220cm «

1 |

180cm




KOMIMOHEHTDI

1 Jatunk
2 [lncnnen n 38yKOBOW onoseLlaTesb
3 bnok ynpasneHus

XAPAKTEPUCTUKMN:

« Bo Bpems 3agHero xofa, 4 faTuMKa HauMHAIOT OLLyLIaTb MPUCYTCTBME MPENATCTBUAN UM NeLeXofoB,
HaumHas ¢ pacctoaHuA B 250 cm.

+ PacctosaHune oTobpaxaeTca Ha TPEXLIBETHOM CBETOAMOAHOM AMCIIEE CO LIKaNoW B 5 OTMETOK And
NpPOrpeccupyoLLero 1 He3aBNCMMOrO MOKa3aHNA PacCTOAHMA C JIEBOW 1 C MPaBO CTOPOH.
MHoroToHasbHbIN 3BYKOBOW CUrHan NpeaynpexaaeTt o NpUoAvKeHNIo K NpenaTcTBUIO.

« Bonbrax:12B

« Okcnnyatauma npu Temnepartype: -40°C / +80°C.

+ JHepronotpebneHue: 4 BT ( makc.)

YCTAHOBKA

1 [Ans onmmanbHOro GpyHKLMOHMPOBAHWS, AATUNKN AOIKHbI ObITb
YCTaHOBMEHbI Ha BbICOTE re-To oT 50 40 80 CM OT MOBEPXHOCTY 3eMITU.

2 CnoMoLLbto TEHTOYHOro MeTPa 1 CMbIBatOLLErocA MapKepa, OTMEPUTb ‘
10-12 cm oT npaBoro yrna 6aMﬂepa N OTMETUTb NONIOXEHME YCTaHOBKN
fatumka. MosToputb 3Ty Xe onepawuto, OTMePUB OT IEBOIO yIna
N OTMETNB Ha TOM Xe PacCTOAHUN. |

3 Tlocne TOro, Kak onpegeneHo MecTornonoxeHune ABYX 6OKOBbIX

[aTUYMKOB, ONpefenyTb MeCTOMNONOXeHMe ABYX LieHTPabHbIX f

[aTUYMKOB, N3MEPUB PaCCTOAHNE MEXy ABYMA GOKOBbIMY TOUKaMM V \l_,__J/ I
1 pa3genvs Ha 3. :

Hanpuvmep: ecnm fiBa 6OKOBbIX JaTuriKa HAXOAATCA HA PACcCTOAHUN 50~80 .

180 cm apyr oT Apyra, ABa LieHTpanbHbIX AaT4MKa AOMKHbI cm T

HaxoamnTbCA Ha paccToaHuK B 60 cm (180:3=60 cm). T

4 YctaHoBUTb ppe3epHoe CBepno (B AOTaLMV) B NI0OYIO MMeIOLLyoCA ‘
Lpenb UNU OTBEPTKY U1 BbINOJHWTb OTBEPCTHS, B COOTBETCTBUM C
YETbIPbMS TOYKaMM, OTMEUEHHBIMU NPEABAPUTENBHO MApPKEPOM.

F
i‘:4
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5 3ByKOBOW OMOBELLATESNb JOMKEH ObITb NOMELLEH BHYTPU CarloHa [
B JIEMKO BbIC/TYLUMBAEMO MO3ULNN. ‘

6 LindpoBoii cBeTOANOAHDIV AUCTINEN COREPXUT 3BYKOBOW L
oroseLuaTtesib U AoMmKeH ObiTb yCTaHOBIEH Ha MPVOOPHON NaHenm
B XOPOLLO MPOCMAaTPUBAEMON 1 MPOCITYLIMBAEMON MO3NLN.




oKY

YcTaHaBnMBaTh gaTumK FrOPU30HTAaJIbHO.

Hukorpa He ycTaHaB/inBaTb AaT4YlNK B BepTUKaJsibHOM NoJ/ioXXeHuu.

Y6ennTbca B TOM, UTO B pagnyce
90° rpapycoB AeNCTBUA AAaTYNKOB,
He MeeTCA NPenAaTCTBUN,

BO 136eXaHnM OLNOOYHbIX
CUrHanu3auumn.

f

90°

-
4l
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OTBeEpCTME [OMKHO
ObITb MO BEPTUKANN.

HameTuTb nonoxeHune

OaTyuMKa Wnnom.

Cpnenatb oTBepCT/E B

HaMeuyeHHOoN no3nunn,

ncnonb3ya gpenb.

YCTaHOBUTb AaTumK
B OTBEpCTME U
3a6510KMpoBaTh B
nosnunmn.



®YUS NOACOEAUHEHUE:

1 3asemnuTb oTpuLaTenbHbIN noftoc (-) - nposoa YEPHOTO ugeTa.
2 MopacoeanHutb KPACHbIV nposoa K nonoxutensHomy noniocy (+) ceeta 3afiHero xofa.

bnok ynpasnenuns

1 OnpepenuTb 1 BbIABUTL NOMAPHOCTb NEPBOHAYaNbHOIo KabesibHOro NoAcoeMHeHNA CBeTa

3aJHero xopaa

2 3azemnuTb oTpuLaTeNbHbIN Nofoc (-) - nposoa YEPHOTO ugeTa.

3 MoacoeanHuts KPACHBIV npoBog K nonoxutenbHoMy nosiocy (+) cBeTa 3agHero xoaa.

Hun Xop,

——

I~

KpacHbliit

YépHoro

|

D perun

AaTtuunk

AaTtuuk

Aa'rtlle.




3BYKOBBIE CUTHAJIbI: ®Ud

1 3ByKoBOW onosewatenb N3[aéT CUTHASbI C AIMHHBIMU UHTEPBanaMm = BE3OMACHbIV 3AHUK X0
BIP BIP BIP

2 1]
g

2 3ByKOBOW onoBelLyaTenb N38aéT CUrHasbl C KOPOTKMMU MHTePBanaMu, MOCTENEHHO YCUIMBatoLWwmecs no
Mepe NpubnmxeHns K npenatctamio BHUMAHWE

IQ) sr BIP BIP

3 3ByKOBOW onoBeLaTenb N34aéT CUrHasbl C O4eHb KOPOTKMMU MHTEPBanaMu, 3akaHumBatoLmecs
HenpepbiBHbIM 3B8ykom CTOI

MPUMEP PARUYCA CHUTBIBAHUA OTAEJIbHOIO AATYUKA:

Pagunyc gpencTena no BepTrkanm Pagunyc pencTena no ropnusoHTanu

80cm 220cm «

180cm




LYNIZTQZEZ

1 AiloOntnpac
2 006vn Kat Tpo&eldomoINTIKA CElpriva
3 Movada NAEKTPOVIKO EAEYXOU

XAPAKTHPIXTIKA:

+ Kata m Sidpkeia tg omoBomopeiag, ot 4 aioOntripeg apxiouvv va
avtilapfdvovtal Tnv mapoucia epmodiwv A me(wy, Eekivivtag amd pia andotaon 250 cm.

« Hanootaon ametkoviletat otnv 086vn LED 3 XpwHATWY e KAIUAKA 5 YPAUUWY YId Jia TTPOOSEVTIKN Kal
ave€dpTtntn évéelén Tng amootdoewg otn 6e€1d Kal aplotepr MAeupd. Eva akouoTiko orjpa
MoMam\wv -Tévwv oag TPOEISOTIOLEL yia TNV TTPOCEyylon eumodiou.

« Téon: 12 Volt.

« Oeppokpaoia xpriong: -40°C/ +80°C.

« Amoppdenon: 4W (max)

ErKATAXTAZH

—_

la pia aplotn Aettoupyia, ol alodnTrpeg Ba émpere va givat
£yKATAOTNMEVOL OE éva UYPoC amd To £5a@og Hetaly Twv 50

kat 80 cm mepimou.

2 Me pia petpotatvia Kat éva papkadopo mou oprVel, HETPROTE
10-12 cm amd tn Se€1d ywvia Tou TPOPUAAKTAPA KAl ONUEIWOTE
™ B€on ocuvappoAdynong Tov alodntrpa.

EmavaldBete v idia Aeitoupyia HETPWVTAC Ao TNV aploTePN |
ywvia Kal onueiwvovtag otny idla amootaon.

3 A@oU evTomioeTe Tn Béon Twv 2 MAEUPIKWY AloONTAPWY, w
TPOOSIOPICTE TNV AMOOTACN TWV 2 KEVIPIKWY aAlodnTpwv V \l_,__J/
UETPWVTAC TNV amdoTaon HETAL) TwV 2 MAEUPIKWY CNUEIWV Kal :
Stapwvtag Sia 3. Mapadetypa: v ot SUo MAeUPIKOi ACONTAPES 50-80 ‘
améxouv 180 cm o évag amo Tov ANNO, ) ATO0TACN TWV 2 KEVTPIKWY cm T
aloOntipwv mpénet va gival 60 cm (180: 3=60 cm). N

4 TomoBetnote T pUTN PpELag (mou Sivetal otov e€omAioud) o€ éva ‘
omolodnmote Tpumdvi i KatoaBidt kat avoifTe Tnv TpuTa o€ |
QAVTIOTOIX(O UE T 4 ONUEI0 TTOU ONUEIWOATE TIPONYOUUEVWG UE TO
Hapkadopo.

F
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5 H mpo&idomoinTikf oelpriva MPEMEL va givat TomoBeTnuévn oTo

£0WTEPIKO TOU AUTOKIVITOU O€ [Ia B0 TTOU va aKOUYETAL EUKOAA.

6 H ynoelakni 006vn pe led mepihapuBdavel emiong pia mpoeldomoInTIKn
OElprvVa Kal TIPEMEL va ToToBeTeTal 0To TAUMAO 0pyAvwy o€ TEToLA
0¢0n WOoTe va @aiveTal Kal va akoUYETal EUKOAA.




oKY NO

Juvappoloyeite Tov alodntrpa o optldvTia katevBuvon
Na pun ouvappoloyeite moté Tov aioOntriipa o€ kaOeTn KatevBuvon

BeBawwOeite 611 EVTOC TWV
90° polpwv, Sev UTIAPXOLV
eumdSia mou pmopei va
OUAN\GREL 0 aloBNnTpPag woTte
va amo@elyovTal ot A\aBog
ouvayepuoi

f

i) Dl

o C

90 =

H onn| mpénetva yivetal Inpadéyte ) Béon Tou Avoi€te Tnv TpUMa 0TN EyKATAOTHOTE TOV

KdBeta. aodntpa pe pamovta.  Béon mou embBupeite a1edNnTHpa otV TPUTTA
XPnotponowvTag éva Kal aKIVNTOTIOIOTE TOV

TPUTIAVL.

otn Béon tou.



(GR) LYNAEXH:

1 Juvdéete To MAYPO KaAwS1o oTov apvnTiko ToNo (-) otn pada.
2 Juvdéete To KOKKINO kaAwdio oTo BeTiko OAO (+) amd To @wg TNG OmIoDEV.

Movada nAeKTpoVIKOU EAEYXOUV
1 EvtomiCete Kal eENEYXETE TNV TTOMKOTNTA TN APXIKNAGS KaAwSiwong amd To wg TnG Omobev.
2 Juvdéete To MAYPO KaAwdio oTov apvnTiko ToAo (-) otn pada.

3 Juvdéete To KOKKINO kaAwdio oTo OeTikO OO (+) amd To @wg TNG OMMobEV.

(o] omopEia

——
I~

Mavpo

T { AwcOnTnpag

AwcOnTnpacg

AwocOnTnpa
Kokkivo Teas O

AwcOnTnpacg
®



AKOYZTIKA SHMATA:

1 H mpoe&idomoinTiKr CElprva EKTTEUTEL OATA OE HaKpoXpovia StaoTripata = ZIFTOYPH OMIZOOMNOPEIA

I‘@ BIP BIP BIP

nO7 T |

2 HmpogibomoinTikn OElpriva EKTTEUTIEL CHLATA OE CUVTOHA SIOCTHATA TTOU EVTEiVOVTAlL OTASIOKA PE TNV
mpocéyylon tou eumodiov MPOXOXH

MAPAAEIFMA THZ AKTINAZ ANATNQZHZ TOY MONOY AIZOHTHPA:

AkTiva §paong kabétwg Aktiva §paonc optlovTiwg

220cm «

180cm

80cm

1@
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